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l.l.Pırrk bahÇe hizınellerinde kullanılmak iizere 5 adet Valıumlu Yol Süpiirme aracı kiralanacaktır.
,\rıc,|aı,dan | 'i en az2 nı] depo hacimli ve 4 'ü eıı az 5,5 m! depo hacimli olacakhr.

!.3..\ıııçi;ıı,0l ocak 2022 - 31 Aralık 2D22tarihleri arasında l2 ay çahştınlacaktır.

l .-l..\raÇlar cn Çok 20l 5 model olacak, boya ve dış görünümiinde kusur veya reklam bulundurulmayacaktır.

l.{.,\raÇlarııı üzerinde. önünde ve arkasında uyarıcı ikaz lambalan ve "Kayseri Büyükşehir Belediyesi ,-

1,ıızısı bulunacaktır.

1.S.AraÇlann dizel olan yakıtı idare tarafından karşılarıacaktır. Araç için gerekli bütün ihliyaçlar yüklenici
ıaraf ından karşılaııacaktı r.

1.6.,\raç iş bitiıninde idarenin gösıereceği alana paık edilecektir.

I.7..,\raçlarııı ktza ve arıza dAhil tünı işlemleri ıiikleniciye ainir.

|.8. ;\,açlar Operatörsüz olacaktır.

1.9.,\riı1:ların ıcsıııi evrakları eksiksiz. ihale süresince kasko sigortalı olacaktır.

1.1ll.,\raçlaıa nıonıaj edilebi|en kar küreme aparatı olacaktır.

:._4,RAÇLARIN TEKNİK Öznı-lixrnnİ

ARACLARIN TIPl. sAYlsI VE .{LlŞMA SURELERl

]\İO
i.-_-_,

ARAÇ TiPi ARAÇ
SAYlsI

ARAÇ ÇALIŞMA
SüREsİ (AY)

l Yol Süpürme 5 12 Ay
l'ııplam r

2,1,1- AraÇ ıııotorıı, n'ıininrum Euro 3/TIER 3 normuna haiz,4 silindirli, turbo dizel, su soğutmalı l,e 2.300
dçr,ir/dakikada en az 60 kW (80 HP) gücünde olacakür.

2,1,2- AraÇ Şasisi, kan-ı1'onet vb. şasinin ıadil edilmiş hali olmayacalı, yol süpürme aracı olarak dizayn vt
inıal edilıniş |ıurunsuz ve dört_tekerlekli olacaktır. süpürme aracıl belden kırmalı tip olmayacak, büyük tip
r ııi süPiinne aractIrın giremediği 1,aya bölgeleri, terİihli yollan, parklan vb. dar mJalleri ıemizİeyecel
lıoı utlarda ve iizelliklerde olacı*tır.
1,|"1- Sofiir kabinindc'. sıandart cihaz ve göstergeler. süpürme aracına ait özel kol, cihaz ve göstergeler ilei:iitııilcr. lıava|antlırma v.: klima tertibatı. çift devreli cam silecekleri bulunacaktır.
2,1,J- Şoİiir kabininde. aYarlı ve süspansiyonlu şoIiir koltuğu ile bir yardımcı koltuğu bulunacaktır. şoiörlıiılıugu cnıniyet kemerine haiz olacaktır. standart olaıalı radyo - mtızik çalar buıunacuıı,r.



2.1.5- Araç, hidrostatik yürüme tertibahna sahip olacaktır. Araçta minimum 70 litre kapasiteli yakıt deposu
buIunacaktır.

2.1.6- Aracın ön servis tienleri disk. arka servis frenleri hidrostatik tip olacak; ayrıca. park için uygun tip re
gtiçıc eI frcni bulunacaktır.

2.1.7- Aracın direksiyonu. sağda ve hidrolik veya havalı tip olacaktır. Araç seyir halinde iken fırçalann eıı
iı i sekilde kontrolünü sağlayacaktır.

].1.8- {racın. nokla dönüşü yapabilmesi için araç istikameti, aynı anda dört tekerlekten de verilecektir.
-\ıııııi diiıııııe rarıçapı kaldırınıdan kaldırıma maksimum 3.300 mm, duvardan duvara ise maksimum 3.750
ı-ııııı. ıı iacakt ı r.

2.1.9- Arııcılı elektrik sisteıni, 12 Y . veya24 V. olacaktır.

2.1.10-Aracın, maksimum seyahat hızı en az 25 km/saat ve süptirme hızı en az 0 - 15 kırvsaat arası
tılacaktır.

2.1.1l- Araçla, emme fanından ve süpiirme sisleminden gelen vibrasyon asgari seviyede tutulacak; gürültü
scviyesi. araçtan 7,-5 metre uzaklıkta maksimum 80 dB (A) olacaktır.

2.1.12- Araç. vakuın ağzı ve süpürme elemanlan zaıar görmeden asgari 15 cm.
rahat[ıkla çıkıp, inebilecek özellikte olacaktır.

yüksekliğinde kaldırınıa

2.1.13-AraÇ iizerinde, geri gidişte sesli ikaz sistemi, süpiiırme alanını aydınlatacak standart aydınlatnıa
]ınrbaları buluııacaktır.

2.1-1{-AraÇta ınevcut dikiz aynaları, çalışma durumunda fırçalann ve diğer sistemlerin durumunu en iyi
"ıckildc 

kontrol etmeye elverişli olacaktır. Kabin tabanında süpiirme işlemini kontrol amacıyla gözetleme
J.,en ccres i bulı"ıııacaktır.

2.1.1S-Aracın iin vc aıka tckerleklcrinde aynı ebad ve lipte l4 inç lastik kullanılacaktır.
2.1.16-AraÇ SüPiirme durumunda iken dört tekerden de yönlendirmeye süip olacaktır. Araç süpürme
ılurunııından seYüat durumuna geçirildiğinde, arka tekerlekleri otomİtik olarat 1eı ile istikametini dtiz
klınrınıa getirmeye gerek kalmadan) düz konuma geçiren ve arka tekerleklerin yonlendirme özelliğini devre
clışı bırakan sistem bulunacaktır.

2.1.17- A*aç yaprak yayların sağladığı gafantili denge sistemine sahip olacaktır.
2.2. r{İDRoLİK sisTEM
2.2.1- 'I'üm süpürme sistemine şoftir kabininden kuman<la edilecektir.
2.2.2_ Süpümıe sisteıni. hidrolik hareketli ve kumarıdalı olacaktır.

2l.-1- I{idrolik sistenı bir pompa, yağ deposu, emnıe borusu, uygun hassasiyette ve değiştirilebilen yağ
1iiıresi, geı'ekli hidrolik silindirler, kontrol ve emniyet vanaları, by-pass devresi, yeterli kaİasited" ."rtyİgiistcrıcli hidıolik tankı r,e sistenıin gerektiği diğer elemanlardan oluşacaktır.
2.2.'l- Ili.]rolik sisten-ı. Yol süpürme aracınln yürüyüş tertibatı ile süpürme tertibatlan için gerekli gücü
salla}'acak kaPasite ve özellikte hidrolik pompa, hidrolik motorlar ve hidrolik vaııer iıJ donatİİmış
tı lacaktır.

2.2.5_ Hidrolik sistemde, hidrolik yağ kaybı, hidrolik sistemdeki bir
ıiüşmesi ha|inde şoliirü ikaz eden bir sistem bulunacaktır.

aksama durumunda veya basınç

2.3. VAKU}I sİsTEMİ
2.3.1- Vakum sistemindeki l'an ünitesi aşınma ve paslanmaya mukavim, çok kanatlı, ağır hizmet tipi ve çöphazıesi lavanına monteli olacak ve fan her türtü kumandası operat<ır tarafİndan kabin içİnden yapııacartır.
2.-3.2- Fan. en az 8()0 mm. çapında ve hidrolik tahrikli olacak, fan devir hızı şoliir kabininden
al ırlaııabilecektir.

2,3.-1- Emniveıi sağlanra açısından l'an bağımsız olarak bir muhafaza içine alınacak ve
eJı lccel,tir.

Ian gurultusu4 izole



2.-].{- Fanın sağladığı vakunı kapasitesi, enaz l3.000 m! l saat olacaktır.

2.-}.5- Fanın alt kısınında elek bulunacaktır.

2..].6- Vakurn borusu. paslanmaz çelik veya esnek dayanıklı malzemeden imal edilmiş ve iç çapı minimunr
]50 mııı. çapında olacaktır.

2.3.7- Vakun,ı aE^, aEü hizmet tipi aştnmaya dayanıklı olacak, yerden sabit yükseklikte tutacak tekerleklcı,lc
tc,çhiz edilecek ve aşağı yukarı lrareketi hidrolik veya pnömatik olarak, kabin içerisinden sağlanacaktır.
Bütün bu ayar ve özellikleri sağlayacak şekilde yolun eğiminden ve ağırlıktan bağımsız olarak otomatik
scvil,elenıe sistemi olacaktır.

2._1.tl- lri hacimli ınalzenıelerin vakuına dalra rahat 1,önlenmesini sağlamali amacıyla, vakum ağzı önünde
}.ıbin içinden koııtrol[ü bir klape bulunacaktır.

2.-ı. FtRÇA siSTEMİ
2.{.l- Ntırnıal süptlfme işlemi için aracın öniinde. sağ ve sol tarafta olmak tizere, en 1z 2 adet disk lırça
hu lrınacaktıı,.

].{.2- \'ııı disk fiı,çaların çapı en az 900 mm olacaktır.

2.{.-1- [11Çx hareketieri, hidrolik ve aracın hareketinden bağımsız olacak ve operatör kabininden kumanda
cılilecekıir. Fırçalarda program yazılımı gerektiren elektronik sistem olmayacaktır.
2,.a.a, Dar kaldırımları ve geniş caddeleri rahatlıkla süpürebilmek amacıyla; aracın süpürme genişliği. 1,anİrÇalann hareketini sağlayan dönel silindirler sayesinde 1.250 mm. ile Z.5OO.- -*,ndu istenen geİıişİig.,
kabin içerisinden kumanda edilerek ayarlanabilecektir.

2.{.5- FırÇalaı'kabin iÇinden kontro| edilerek, dönel silindirler sayesinde öne doğru uzanarak birbirleri i]e
iavrıŞacakıır. Dönel silindirler sayesinde araç fırçaiarı kullanıcının isteğine göre İtmeli tip veya çekilir tip
ıı]arak ktıl lanılabilecektir.

2,{,6- FirÇaların süPüm-ıe basıncı 
_ile 

eğiklik açısı, kabin içerisinden ayarlanabilir olacak ve tirçaların aşınma
dııruınuııa göre bu ba_sınç otomatik olamk muhatbza edileİektir.
2,J,7- FııÇaların dönme hızı, en az 0-1 'l0 dev/dk. arasındaki her hıza kabin içinden ayarlanabilecektir.
i,J,li- FırÇalar. l'olun durumuna göre çukur ve tiimseklerde otomatik olarak durumunu ayarlayıp, bu
b(iigı-.lı:riu tamanrıyla ten,ıizlenmesini sağlayacı*tır.

2,-1,9- I]ıı'Çalar ve diğcr süPürme ekipmanları, operatöriin tercihine bağlı olaıak geri gidişlerde de süpürme
_ı ııpabilecek özellikte olacalitır.

2"1,10- AraÇ seYir halinde iken.(fırçalar kullanılmadığı zaman) fırçalar aracın emniyetli seyrine ınani
olınaYacaktır. SüPürme birimlerinin zarar görmemesi için fırçalaı, operattir kabininden kumanda ile hidrolik
olarak yukarı kalkacak ve eınniyete alınacaktır.

2,J,l l- AraÇ sel'ir halinde süPürme işIevini yaparken. operatörün tek geçişte temizlenemeyecek yoğunlukta
(}'Oğun Çrınur. Yağ \'e}'a macun kıvamında kirlilik ve benzeri hallerrte İ6ir yeri tekrar temizlemJihtiyacı
ı]uvıııasr halinde. aYak pedaliarı yanında bulunan bir pedala basıp geri İeri giderek süpürme işİen.ıi
1a}]lnasrnt sağlaYan bir sistem bulunacaktır. Operatörün ayağıru bu pedalJan kıdırıİası halinde ise u.uj iı".i
di-ığrı.ı süPümlesine devam edecektir. Bu işlemler sırasında fırçalar yukan kalkmayacak ve süpürme işlemine
arı ı,eı,iiııreden devam edilecekıir.

2.5. (,ÖP HAZNESi
2.§.l- Ç<ip l()pla,,a haznesi kapasitesi en az 2 m' hacminde olacak ve en az 2.000
i,aşı ır-ıa kapasitesinde olacaktır.

kg, ağırlığında malzenre

2,5,2- ÇöP hazıresi Paslanmaya ve aştnnlaya karşı dayanıklı paslanmaz çelik malzemeden yapılacak. susızdın]ıazlık özelliğine sahip olacaktır.

2.5.3- ÇöP «ıPlama haznesi, hidrolik olarak yukarı kaldırma sistemi ile çöpleri boşaltacaktır.



2.5..l- Çöp ıoplama haznesi, çöp kam1,onlartna veya yol kenarlarındaki çöp konteynerlerine boşaltma
,ı apabilecek şekilde asgari 1.300 mm. boşaltma yüksekliğine sahip olacaktır.

2.5.6- Çiip haznesi içerisinde biriken suyu tüliye ederek çöp haznesinde yer açmak için bir drenaj (su
ııir]ir e ) sistcnıi bulunıcak ve sistem filtre ya da süzgeç ile takviye edilmiş olacaktır.

2.5.7- {, irp 1oplanıa lıazııesi boşaltılırken. aracın devrilmeden. dengeli bir şekilde durması sağlanacaktır. En
;ız: {.i'lç1 ilc hoşaltına vapacaktır.

2.5.8- Çöp toplaına haznesi, gerektiğinde motor çalıştırılmadan, el ile kumandah hidrolik tertibatı ile
kaldırı lıp indirilebilecektir.

2.6. sU sisTEMi
2.6.1- Su tankı kaPasitesi en az 360 litre olacaktır. Su ikmali için şehir merkezlerinde mevcut yangın
hidrantlarından sı.ı almayı sağlayacak şekilde en az 5 metre uzunluğunda hortum ve bağlantılan bulunacaktır.
2.6.2- SüPürıne esnasında 1irçaların toz kaldırmasını önlemek amacıyla fırçalar üzerinde; vakum ağzında su
piıskürtme y,apabiIen. kabinden kumandalı su sprey sistemi olacaktır.
2.6.3- Su sprey sislemi dakikada en az l0litre kapasitesinde olacaktır.
2.6.J- ,'\sgari olarak her fırçada 2 (iki) adet ve emiş ağzında 4 (dört) adet su püskiirtme memesi bulunacaktır.
].6,5- Su sistenıindeki tıkanma ve anzaları önlemek için su pompası öncesinde filtre tertibatlan bulunacak
r c l,,ıı t'ilıre elcırıanları 1,ıkanabilir tipte olacaktır.

2,6,6- 
"\racııı ıenıizliği 1'a da yol kenarındaki ıerfik levha ve işaretlerinin temizliği için asgari 8.000 mm.

llzıınluğunda. ucunda su tabancası bulunan, en az l00 bar basınca sahip bir yııı<sJk tasınçıı su ile yıkama
sisten-ıi btılunacaktır.

3.1. ARAÇ

3,1,1' AraÇ ınotoru, minimum Euro 3 (Tier 3) normun ahaiz, dizel,su soğutrnaIı veenazl00 kw (l35 BG.)giicünde endiistriyel tip olacaktır.

-1,1,2- AraÇ Şasisi, kamYonet vb. Şasinin tadil edilmiş hali olmayacak, yol süpiirme aracı olarak dizayn veiııal cdilnıiŞ burunsuz ve dört tekerlekIi olacaktır. §asi, en az- 3,5 mm. kalınlıgında aştıımaya dayanıklıktırıcıı çeliklen yapılmış olacaktır.

-j,1,3-Şiilör kabininde. stıındart cihaz^ !'e göstergeler, süpürme aracına özel kol, cihaz ve göstergeler ilekılorif'er l'c havalandırma tertibatı, çift deweli cam sileceİleri bulunacaktır. stıp*tiİ"..t yerin ve fırça1arınJılra il.i kontrolü için kabin tabaııında gözetleme penceresi bulunacaktır.

,],l,J- AraÇta sıcak havalarda oPeratörün uzun süre rahat ortamda çalışmasını sağlamak için klima sistemibulunacaktır.

3,1,5-Şöftir kabininde, aYarlı şoltir koltuğu i|e bir yardımcı koltuğu bulunacaktır. Koltuklar emnivcıkemeriıre haiz olacaktır. Standan otaıak radyo-müzik çaİar bulunacaktır.

3,1,6- AraÇ. hidrostatik Yürüme tertibatına sahip olacaktır. Yakıt deposu minimum l0O litre kapasitesinde
cılacaktır.

,1,1,7- Aracııı sen'is frcnleri, azami yiikte, her türlü hava ve yol şartlarında en emniyetli şekilde durmasınısıığlaracak ve Pedal kumandall, hidrolik tip olacakhr. Ayrıca, park için uygun tip re guçt" el fieni sistemiiıııiuna.:aktı r. Ancak park freni için aynca_bi, koü,ub. oımayacak; araç vite;; değiİke; İİoştu it"n; otomatikııi.ıiak der,reıe giren bir lien sisıemi olacaktır

3.ı.NlİN*İMUNI 5.5 M" HACİMSEL KAPASiTELİ HİDROSTATiK TiP
VAKtrN{LU YoL silPtjRME ARAC|NA AİT TEKNiK SARTNAME
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ı.ı.t_ ıro",n direksiyonu. sağda ve hidrolik veya havalı tip olacaktır. Araç seyir halinde iken fırçalann en

iyi şekilde kontrolünü sağlayacaktır.

3.1.9_ Aracın dönme yançapı kaldırımdan kaldınma en fazla 3,250 mm., duvardan duvara ise en t'azla j.75{j

nım. olacaktır.

3.1.10- Aracın elektrik sistenri, 24 Volt olacaktır.

_1.1.1l-Aracın. ınax seyahat hızı en az 25 km/h ve süpürme hızı enaz0 - l5 km/h olacaktır.

3.1.12_,Araç^. sessiz çalışacak ve gthültü seviyesi, araçtan 7.5 metre uzaklıkta max. 80 dB (A) olacaktır.

J.l.1_l_Araçta. emnle fanından ve süpürme sisteminden gelen vİbrasyon asgari sevİyede tutulacaktır.

_1.1.1{-Araçta. iiı,ı r,e arkada olmak iizere iki adet döner ikaz lambası, geri gidişte seslİ ikaz sistemİ, süpiirme

:ılınıııı ar dınlatan aydınlatma ışıklan ve standart aydınlatma lambalan bulunacakhr.

,j.t.ls_Araçta rnevcut dikiz aynaları, çalışma durumunda firçaların ve diğer sistemlerin durumunu en il'i
şckilde konırol etmeye elverişli oIacaktır.

3.2. HİDROLİK SİSTEM

3.2.1- Tiim süpürme sistemine şofiir kabininden kumanda edilecektir.

.j.2.2- Süpiirme sistemi, hidrolik hareketli ve kumandalı olacaktır.

_1.2.3- I.{idrolik sistenı bir pompa. yağ deposu, emme borusu. uygun hassasiyette ve değiştirilebilen yağ

lilıresi. gerekti hidrolik silindirler, kontol ve emniyet vanaları, by-pass devresi, yeterli kapasitede seviye

ti)sıcrgeli hidr<ılik tanliı ve sistemin gerektiği diğer elemanlardan oluşacaktır.

_1.2.-l- llidrolik sistem. yol süpürme aracının yilrüyüş tertibal ile süpiirme tertİbatlan için gereklİ gücü

:ııiglay-acak kııpasite ve özellikte hidrolik pompa, hidrolik motorlar, hidrolik ve pnömatik valfler ile
joırat ı inıış o1acaktır.

,].2.5- L{idrolik sistemde, hidrolik yağ kaybı, hidrolik sistemdeki bir aksama durumunda veya basınç
ilüşnıesi halinde şoftirü ikaz eden bir sistem bulunacaktır.

3.2.6- Araç, yokuş tmanırken ve inerken tam süpilrme yapabilecektir. Tırmanmada ve inişte ağırlıktan vc
eğimden etkilenmeyen. düz yolda süpiirme yapıyor gibi aracın yola paralelliğini sağlayan, bağımsız olarali

çalışan. otomatik seviyeleme süspansiyon sistemi olacaktır.

.1.2.7. Yollardaki hız tümseklerini geçerken ve kaldırım gibi yerlere inişlerde ve çıkışlarda vakum ağzı ile
tııçaları korunıak amacıyla araç şasisinin ön tarafını pnömatik veya hidrolik olarak yiikselterek koruma
sığ[a.van bir sistem buluıracaktır.

3.3. VAKL]M sisTEMi

.3,3.1_ Vıüum sisten-ıindeki t'an ünitesi aşınma ve paslanmaya mukavim, çok kanatlı, ağır hizmet tipi ve çöp
lıı,.;:ırcsi t;ır,aıııııa nıontcli olacak; lan kumandası operatör kabininden olacaktır.

-1._].2- Fan hidrolik tahrikli olacak ve hızı şotör kabininden ayarlanabilecektir.

3._].3- Emniyeti sağlama açısrndan f'an bağımsız olarak bir muhafaza içine alınacak ve fan gürültüsü izole
edilecektir.

3.3.4- F'anın sağladığı vakum kapasitesi en az 13.000 m3 / saat olacaktır.

3.3.5- Vakum borusu^ paslanmaz çelik malzemeden imal edilmiş ve minimum 220 mm. iç çapında olacakır.
(\rclatörün ııüdahale ve kontrol edebilnıesi için kabin içinden ulaşılabilecek bir kontrol kapağı
iıulrınacakür.



_1,3.6_ F'ırçaların çalışmasına uyum sağlayacak. aşıırmaya dayanıklı çelikten mamul vakum ağzı olacaktır.
yakrım ığzının alanı 750 cm2'den az olmayacak ve emiş. kabinden operatör kontrollü olacaktır. Aynca
Jcgişik tııalzeınc) t, görc enıiş ağzının yerden yükseklik ayan normal ve pnömatik olarak yapılacaktır.

_t._1.7_ Vakuın ağzı. yerdeıı sabit .vükseklikte tutacak tekerleklerle veya lastik sürtiirıme pabuçları ile teçhiz

ct]iIecek rc aşağı y,ukarı hareketi hidrolik veya pnömatik olarak sağlanacaktır ve bütün bu ayar ve özellİklerİ

sığlal,acak şekilde yolun eğiminden ve ağırlıktan bağımsız olarak otomatik seviyeleme sistemi olacaktır.

.1.3.8_ Dışarı atılacak olan hava, çöp haznesinin arka kapağı içinden geçerek yere doğru üflenerek tahliyc

cdilecektİr. Bu havanın yere doğrudan üflenerek tozutma yapmıısınl önlemek İçİn bİr yönlendİrİcİ plaka İle

arkaya doğru tahliye edilmesi sağlanacaktır.

3.{. FIRÇALAR

Aracın sağ ve sol yanlarında bulunan iki adet disk firçalar tam açıldığında, firçaların bir dışından
(ıbür dışına ölçülmek üzere süpürme genişliği en az 2.000 mm olacaktır.

Sibürine genişliği. araç önüne monteli 3 ncü firça kullanıldığı takdirde en az 2.500 mm. geniŞliğinde

t ıIrıcaklır.

l,-ır{a sistemi

.1.{.l- Arııcın sağ r,e sol tarafinda olmak üzere en az 2 adet disk firça bulunacaktır.

-1.{.2- Sağ vc sol taraftaki disk fırçaların çapı minimum 750 mm. olacaktır.

3.{.3- Fırça hareketleri, hidrolik ve,ır:ıcrn hareketinden bağımsız olacak ve operatör kabininden kumanda

edilecektir.

3.4.4- Fırçaların süpiirme basıııcı, istenen basınca ayarlanabİlİr olacak ve firçaların aşınma durumuna göre

tıu basınç otomatik olarak muhaibza edilecektir.

.1.{.5- Fırçaların dönme hızı" minimum 0 - l50 devir/dakika arasındaki her tuza kabin içinden

ıı :irlanabileccktir.

.1.1.6_ F]ırçalar. volun durumuna göre çukur ve tümseklerde otomatİk olarak durumunu ayarlayıP, bu

hiilgclerin tınıaı]let] temizlenmesini sağlal,acaklır.

.1.{.7- Fırçalar ve diğer süpürme ekipmanları, süpii,rme yapılmadığında süpiirme birimlerinin zarar

ıiirınemesi için operatör kabininden kumanda ile hidrolik olarak yukan kalkacak ve emniyete alınacakür.

3.{.8- Araç seyir lıalinde iken (firçalar kullanılmadığı zaman) fırçalar aracın emnİyetli seyrine maııi
cılnıayacaktır.

3..1.9- Fırçaların bir engele tema^sı veya çarpmast halinde fırçaları otomatik olarak koruyacak bir sistenı

olacaktır.

.3.{.l0_ Fırça sistemi yağlama ve bakım gerektirmeyecek şekilde tasarlanıp irnal edilmiş olacaktır.

_1..1.11-.Araç seyir halinde süpürme işlevini yaparken, operatörün tek geçİşte temİzlenemeyecek yoğunlukta (

\oğuü] çanıur. yağ vel,a macun kıvamında kirlilik ve benzeri hallerde ) bir yeri tekrar temizleme ihtiyacl

,iu!ınası halinde. ayak pedalları yanında bulunan bir pedala basıp geri gefi giderek süpürme işlemi
\:.|pııresIı,ıı sağla1.,an bir sistem bulunacaktır. Operatöriln ayağını bu pedaldan kaldırması halinde ise araç ileri
ıi<ığru siil-ıiirmesiııe devanı edecektir. Bu işlemler sırasında fırçalar yukarı kalkmayacak ve süpiirme İşiemİnc

ı i.ı rçrilııcden deıam edilecektir.

3.5. ÇÖP HAZNESi

.].5.ı_çöp ıııplama haznesi. hacimsel olarak en az 5.5 m'kapasitede olacak ve en az 5.250 kg. ağırhğında
ıııalzeme taşıma kapasitesinde olacaktır.



3.5.2 Çöp haznesi ve çöp haznesi kapağı özel kaynaklı en az 2 (iki) mm. kalınlığında, 304 paslanmaz çelik
saç kaplanmış olacak; kapak contası su sızdırmazlık özelliğine süip olacaktır.

3.5._]_ Çöp haznesinin tamamının doldurularak azami çöp toplanmasmı sağlamak için, toplanan çöpleri.
iırkada bulunan çöp lrazııesi kapağından öne doğru istifleyerek toplayan bir sistem olacaktır.

_1.5.4- Çijp tııplama hazncsi" hidr<ılik olarak damper şeklinde yukarı kaldırma sistemi ile çöpleri boşaltacak;

çilp konle),nın en az 50" açı ile btışaltma yapacaktır.

.1.5.5- Çiip toplama haznesi. asgari 800 mm. boşaltma yüksekliğine sahip olacaktır.

"1.5.6_ Çtip ttıplanra lraznesi boşaltılırken aracın devrilmeden, dengeli bir şekilde durması sağlanacaktır.

_1.5.7_ çöp toplatna haznesi, gerektiğinde motor çalıştnlmadan, el ile kumandalı hİdrolik tertİbatı ile

kaldırılıp indirilebilecektir.

3.5.8- Çöp toplama haznesine, aracın sağrnda veya solunda bulunan en az 2 (ikİ) adet kapak vasıtası1"|a

dışardan çöp aulabilecek ve çöp haznesi kontrol edilecektir. Bu kapaklarda, kapağın açık olduğu zanraıı
vakumlamayı kesen sensörlü koruma sistemi bulunacaktır.

3.5.9- (]öp haznesi kapağında gürültü azaltıcı minimum 5 (beş) adet susturucu eleman bulunacaktır. I]u

c!!,ı]raırlar su ile kolayca yıkanarak temizlenebilir özellikte olacaktır,

_1,6. stl sisTEMi

.1.6.[-'l'oplam su depolama kapasitesi en az600 lt olacaktır.

3.ö.2- Su ıaııkı. şıısinin bir parçası olarak en az 3 mm. kalınlığında korten çelikten imal edilmiş olacaktır.

.-.1.6..3_ Süpürnre esnasında firçaların toz kaldırmasını önlemek amacıyla firçalar tizerinde; vakum ağz.ııda ve
ıakunr borusunda su püskürtme yapabilen, kabinden kumandalı su sprey sistemi olacaktır.

3.6.,l- Su sprey sistemi dakikada en az 5 litre kapasitesinde olacakhr.

Kiralanacak araçlar dizel olacaktır.
Araçların çalışmadığı gün kadar yevmiyesi kesilecektir.
\'üklenici firma araçları idare emrine vermeden önce her türlü bakım işlerini yaptırmış olacaktır.

Daha scınra meydaııa gelebilecek bütün bakım ve arızalar yiiklenici firmaya aittir.

Araçların periyodik bakımları zamanında yapılacaktır.

Çalışacak araçların süreleri kış aylarını kapsıyorsa yazlık ve kışlık lastikleri olacaktır.

Araçların bo;-ı ve dış görünümünde kusur ve reklam bulunmayacaktır.
?- .,\ ıiıcııı hcf t(iılü bakımı ve araç üstü ekipmanları ve bakımları yükleniciye ait olacaktır.
8- Kiralık araçlar depoları dolu şekilde işe başlayıp iş bitiminde depolan dolu aynlacaklar.

9- Araçların her türlü bakım. onarım. tamirat. r,ergi, sig<ırta, kasko. yükleniciye aittir.
l0_ Yüklenici. çalıştıracağı bütün araçların her türlü trafik ikaz, işaret ve levhalannı. takoz, çeki demiri

ve aletleri, ilk yardım çantası, trafik uyan dubalarını, reflektörlerini, aracın ön ve arka kısmında
tratlk ikaz lambalarını vb nralzemeleri iş güvenliği kanununa göre yeterli miktaıda bulundurmak
zorundadır. T'ratlk ikaz. işaret. levha ve lambaların eksikliğinden ve arıza|ı olmasından doğacak
kazalardan. oluşabilecck hasar, zarar ve ziyanlardan. 3. şahıslara verilen zararlardan doğrudan
doğruya yüklenici sorumIudur.

1l- Bu şartnaınede belirtilmeyen hususlarda idari şa(name geçerlidir.
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